Erste Schritte — Treibereinstellungen TCPIP
Installation, Anschluss von TCPIP-Geriten und ,,WRPServ*

Installation

Der Anschluss von TCPIP-Geriten (z.B. Beckhoff BK9000 oder Buskoppler von WAGO)
erfolgt iiber eine Ethernet-Schnittstelle des PCs.

Beckhoff

Die Buskopller BK9000 und BK9100 haben als Standard-IP-Adresse 172.16.17.xxx (xxx
wird iiber die DIP-Schalter 1 bis 8 eingestellt).

Soll die IP-Adresse komplett gedndert werden befolgen Sie bitte die Anweisungen in der
Dokumentation BK9000.pdf (im Installationsverzeichnis unter ,,Erste Schritte®).

WAGO
Um die IP-Adresse der WAGO-Buskopller zu @ndern wird der BootP-Server von WAGO
benotigt. In diesem Beispiel ist die [P-Adresse 172.16.17.1 eingestellt.

Systemeinstellungen

Um die Kommunikation mit dem PC zu ermoglichen, muss an einer freien Netzwerkkarte
eine IP-Adresse eingestellt werden, die die Form 172.16.17.xxx (xxx =0, 2...255) hat. Als
Subnetzmaske stellen Sie 255.255.0.0 ein. Dazu rufen Sie in der Systemsteuerung den
Meniipunkt ,,Netzwerkverbindungen* auf und wihlen dort die zu konfigurierende
Netzwerkkarte aus. Durch Klicken mit der rechten Maustaste 6ffnet sich das Kontextmenii.
Wihlen Sie den Punkt Eigenschaften und markieren Sie den Punkt Internetprotokoll
(TCP/1P). Klicken Sie auf den Button Eigenschaften.

Bitte beachten Sie, dass Sie die Treibereinstellungen anpassen miissen, wenn Sie mittels
BootP-Server die IP-Adresse des Buskopplers gedndert haben (s. u.).

2.1 WinErs-Server ,,WRPServ‘

Nach dem Start von WinErs erscheint die Bedienoberfliche mit dem zuletzt bearbeiteten
Projekt bzw. mit dem Beispielprojekt. Gleichzeitig mit WinErs wird das Programm
»WRPServ* gestartet. Das Programm ,,WRPServ* ist der Server von WinErs. Er lduft im
Hintergrund und bildet die Schnittstelle von WinErs zu den TCPIP-Geriten.

£ WRPSery - Labor o ]
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@ Wersion 4.3.4 - Laborversion
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Messwerterfassung: Bz
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Der WinErs-Server ,,WRPServ* fiihrt u. a. folgende Aufgaben durch:

¢ Einlesen der Signale vom Buskoppler

¢ Durchfiihren der Steuerungen, Regelungen und Simulationen, die mit Hilfe der
Blockstrukturseiten bzw. des Anweisungs-Scriptes erstellt wurden. Nachdem
Blockstrukturseiten erstellt wurden, werden sie iiber ,,Blockstrukturen aktivieren an den
WRPServ iibertragen und von ihm ausgefiihrt.

e Ausgeben der durch die Blockstrukturen und durch das Anweisungs-Script berechneten
Ausgangssignale an die TCPIP-Geriite.

e Falls die Messwerterfassung eingeschaltet ist, speichert der WRPServ alle in der
Messwerterfassung eingestellten Signalwerte.

Der WRPServ fiihrt die oben angegebenen Aufgaben zyklisch in der im Projekt eingestellten
Zykluszeit durch, falls die ,,Steuerung und Regelung* in WinErs gestartet wurde (im Menii:
Steuerung — Steuerung u. Regelung starten). Die schnellste einstellbare Zykluszeit in der
Laborversion betrigt 100ms (Schnellste Zykluszeit vom Prozessleitsystem WinErs ist 1ms).
Da der WRPServ die Schnittstelle zum Buskoppler bildet, muss auch hier die Schnittstelle
direkt eingestellt werden. Dafiir wihlen Sie im Menii vom WRPServ: Einstellungen —
Prozesstreiber einrichten.

Treiberinstallation fiir WRPSery gl =l
Kanale: RG] naloge Ei & oK I
‘ﬁ Analoge Ausgange
[+ Bindre Eingdnge Abbrechen |
[ Bindre Ausgdnge
- Alarmausgange
Zuordnen Freigeben |
Installirte: | - & TCPIP. dr Hirgufiiger.. |
Treiber:
Entfernen |
Eirrizhter.. |
| Ceaktiviert
Hilfe |

In dem oben dargestellten Dialog markieren Sie ,,TCPIP.drv* und driicken auf ,,Einrichten®.
Nach einer Zwischenfrage erscheint der unten dargestellte Dialog. Markieren Sie den Host
,BK9000.1* und klicken Sie auf ,,Eigenschaften®. Ein Unterfenster 6ffnet sich und Sie
konnen eine neue IP-Adresse vorgeben und den Namen dndern.

TCP/IP-Treiber - Einstellungen

: TCPAP-Treiber, Vercion 2.4.4, 2212 2004
== Copyright © Ingenieurbiiro Dr.-Ing. Schoop GmbH, 2003-2004
&hbrechen |

Treiber fiir verschiedene Protokalle (z. B. Modbus/TCF) iiber TCPIP. i
Unterstiizt bis zu B4 Hosts bzw. Slaves. Hilfe |

Protokallizenzen: o Modbus/TCP-Master j
Lizenziert fiir: Laborversion
Kanalzuordnung... | Expart... | Impart.. | DOptionen... |

Diefinierte Hosts:

Bezeichhung | |P-Adresse / Hosthame ‘ Anszchl | Pratokall |
% Bk.9000.1 17218171 802 Maodbus/TCP-...

MeuerHost... Host [gzchen Eigenschaftern..
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Folgende Eigenschaften sind fiir die Hosts einzustellen

Beckhoff Wago
x x
% Bezeichnung: % Bezeichnung: Im
IP-Adresze oder Hostname: |1 7216171 |P-Adresse oder Hosthame: |192_1EB_1_95
TCP-fnzchluss [Port]: a0z TCP-anzchluss [Port]: g0z
Yemwendetes Protokall I v Modbus/TCP-Mazter j Werwendetes Protokol: I w" Modbus/TCP-Master j

Antwortzeitlimit: I'I Qo ms I Schiell | Anbwartzeitlinit: |2DDD ms I Schrel |
Yerbindungzaufbauzeitimit: |2DDD s I Marmal | Yerbindungsaufbauzeitlinit: ISDEID ms I Marmal |
Tatzeit b. Yerbindungsfehler: |1 0oo0 ms I Langsam | Taotzeit b, Verbindungsfehler: ISDDDU ms I Langzam |

r— Optionen:

r— Optionen:
7 Hest deaklivieran ™ Host deaktiviersn
™ Ausgdnge erst nach dem Lesen schreiben

' Ausginge nur bei Anderungen schreiben.

¢ Ausgdnge immer schreiben (bei Watchdogs notwendig).

[ Ausginge erst nach dem Lessn schreiben
{* Ausginge aur bei dnderungen schreiben,
= Ausginge jmmer schreiben [bei Watchdogs notwendig).

Eei dizsem Protokoll abeitet der TCP/IP-Treiber als Master, | Bei diesem Protokall arbeitet der TCP/IP-Treiber als Master. |
Das Modbuz/TCP-Pratokall wird 2. B. won Beckhoff - Das Modbus/TCP-Protokall wird z. B. von Beckhaff -]
Fratokalkonfiguration... | Initialisierungzwerte. . | Frotakalkanfiguration... | Initializieningswerte. . |

ok | abbrechen | Hilfe | 0Kk | Abbrechen | Hifke |

Initialisierungswerte
$ Watchdog fiir Beckhoff BK9000 riicksetzen

AA4385 =0xBECF $ Watchdog reset 1
AA4385 =0xAFFE $ Watchdog reset 2
AA4384 = 5000 $ Timeout 5000 ms
AA4386 =1 $ Timeoutmodus
Kanalzuordnung

Abhingig von der Anzahl der Ein- und Ausginge sind folgende Zuordnungen vorzunehmen:
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Beckhoff

WAGO

Analoge Eingiinge
SLAVE1.AE1.xxx
SLAVEI1.AE3.xxx
SLAVEI1.AE5 xxx
SLAVE1.AE7.xxx
SLAVEI1.AE9.xxx
SLAVE1.AE11.xxx
SLAVE1.AE13.xxx
SLAVE1.AE15.xxx

Analoge Ausgiinge
SLAVE1.AA2065.xxx
SLAVE1.AA2067.xxx
SLAVE1.AA2069xxx
SLAVE1.AA2071xxx
SLAVE1.AA2073xxx
SLAVE1.AA2075xxx
SLAVE1.AA2077xxx
SLAVE1.AA2079xxx

Analoge Eingiinge
SLAVE1.AEOQ.xxx
SLAVEI1.AE1 .xxx
SLAVEI1.AE2.xxx
SLAVE1.AE3.xxx
SLAVEI1.AE4 xxx
SLAVE1.AES5.xxx
SLAVE1.AE6.xxx
SLAVEI1.AE7 .xxx

Analoge Ausginge
SLAVE1.AAQ.xxx
SLAVE1.AA1.xxx
SLAVE1.AA2.xxx
SLAVE1.AA3.xxx
SLAVE1.AA4.xxx
SLAVE1.AA5.xxx
SLAVE1.AA6.xxx
SLAVE1.AA7.xxx

Binéire Eingiinge
SLAVE1.DEO
SLAVEI1.DE1
SLAVE1.DE2
SLAVEI1.DE3
SLAVEI1.DE4
SLAVEI1.DES
SLAVE1.DE6
SLAVEI1.DE7

Binéire Ausginge
SLAVE1.DAO
SLAVEI1.DA1
SLAVE1.DA2
SLAVE1.DA3
SLAVE1.DA4
SLAVE1.DAS
SLAVE1.DA6
SLAVE1.DA7

Binéire Eingiinge
SLAVE1.DEO
SLAVEI1.DEI1
SLAVEI1.DE2
SLAVE1.DE3
SLAVE1.DE4
SLAVEI1.DES
SLAVE1.DE6
SLAVEI1.DE7

Binére Ausginge
SLAVE1.DAO
SLAVEI1.DA1
SLAVE1.DA2
SLAVE1.DA3
SLAVE1.DA4
SLAVEI1.DAS
SLAVE1.DA6
SLAVE1.DA7

xxx: Zahlenformat fiir analoge Signale:
e Ul5 fiir 0/10V, (0)4/20mA

e [16 fir £10V
¢ FI10 fiir Pt100
[ ]

weitere Zahlenformate sind der Hilfedatei ,,DRIVER.chm‘ zu entnehmen (im
Installationsverzeichnis unter ,,Erste Schritte* oder iiber Button ,,Hilfe* in der

Kanalzuordnung)

Hinweise zu Beckhoff:
Jedes Analog-Signal hat ein Statussignal (Status-Byte, Zahlen-Format U8). Dieses liegt auf
der Adresse vor dem eigentlichen Signal und zeigt beispielsweise Bereichsiiber- oder

unterschreitungen an.

Die Adressierung der Analogsignale erfolgt nach dem folgenden Schema:

1. Alle Kanile werden der Reihe nach durchnummeriert. (In diesem Fall 1 bis 15 fiir die
analogen Eingéinge und 17 bis 31 fiir die analogen Ausgiinge)

2. Die analogen Ausginge haben zusitzlich einen Adress-Offset von 2048.




