Erste Schritte
2 Installation, Anschluss der Elektronikbox und ,, WRPServ*¢

2.1 Installation

Der Anschluss der Elektronikbox erfolgt {iber die serielle RS232-Schnittstelle des PCs,
normalerweise iiber COM1 oder COM?2.

Die Installation wird iiber das Programm ,,Setup* auf der CD gestartet.

Am Ende der Installation der Software fiir die Laborversion kann gewéhlt werden, iiber
welche COM-Schnittstelle die Elektronikbox angeschlossen werden soll.

Es kann jederzeit der Anschluss der Elektronikbox fiir alle Projekte, die anschlieBend erstellt
werden, auf eine andere Schnittstelle gedndert werden. Hierfiir starten Sie das Programm
"ComSet", das sich in dem Installationsverzeichnis der Laborversion befindet. Fiir aktuelle
Projekte dndern Sie bitte die Einstellung im Treiber (s. u.)

% seriellen Anschluss Fiir Elektronil x|

Wahlen Sie bitte hier den senigllen Anschluss fur die
Elektronikbox aus.

Sie konnen dieze Einstellung jederzeit anderm.

Serieller Anschluss:
0K | Abbrechen |

Nach der Installation haben Sie die Moglichkeit direkt die Laborversion mit dem
Beispielprojekt zu starten oder Sie starten nur die WinErs-Laborversion. In diesem Fall wird
das zuletzt bearbeitete Projekt gedffnet.

2.2 WinErs-Server ,,WRPServ‘

Nach dem Start von WinErs erscheint die Bedienoberfliche mit dem zuletzt bearbeiteten
Projekt bzw. mit dem Beispielprojekt. Gleichzeitig mit WinErs wird das Programm
,»WRPServ* gestartet. Das Programm ,,WRPServ* ist der Server von WinErs. Er lduft im
Hintergrund und bildet die Schnittstelle von WinErs zur Elektronikbox.

4 WRPSery - Labor = ]

Datei Bearbeiten  Ansicht  Einstellungen 2

WRP-Server /32
@ Wersion 4.3.4 - Laborversion
& |ngenieurblira Dr.-lng. Schoop GmbH, 1931-2002

3 | Meldungen | Treiber I

Projekt-D: [282 Projektname:  [Labar

Prajektverzeichnis: |C:'\W'inE rs\WinErs-Laborversionhaps252 wiph

Werhindunalen]: |DDE WRPSERY  MWINERS
Eingange: Auzgange: erker:

Analog: [ ] a0

Binar: 3 = 20

T aktzeit: [pfo0s

Steuerung & Regelung: ’Elni

Messwerterfassung: Lqus

Installationspfad: |E:'\W'inE 12\WinE re-Laborversion

Ausfibrungsmodus: I Marmal j
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Der WinErs-Server ,, WRPServ* fiihrt u. a. folgende Aufgaben durch:
¢ FEinlesen der Signale von der Elektronikbox

¢ Durchfiihren der Steuerungen, Regelungen und Simulationen, die mit Hilfe der
Blockstrukturseiten bzw. des Anweisungs-Scriptes erstellt wurden. Nachdem
Blockstrukturseiten erstellt wurden, werden sie iiber ,,Blockstrukturen aktivieren an den
WRPServ iibertragen und von ihm ausgefiihrt.

e Ausgeben der durch die Blockstrukturen und durch das Anweisungs-Script berechneten
Ausgangssignale an die Elektronikbox.

e Falls die Messwerterfassung eingeschaltet ist, speichert der WRPServ alle in der
Messwerterfassung eingestellten Signalwerte.

Der WRPServ fiihrt die oben angegebenen Aufgaben zyklisch in der im Projekt eingestellten
Zykluszeit durch, falls die ,,Steuerung und Regelung* in WinErs gestartet wurde (im Menii:
Steuerung — Steuerung u. Regelung starten). Die schnellste einstellbare Zykluszeit in der
Laborversion betrdgt 100ms (Schnellste Zykluszeit vom Prozessleitsystem WinErs ist 1ms).

Da der WRPServ die Schnittstelle zur Elektronikbox bildet, ist es auch moglich, die serielle
Schnittstelle direkt iiber den WRPServ einzustellen. Dafiir wihlen Sie im Menii vom
WRPServ: Einstellungen — Prozesstreiber einrichten.

Treiberinstallation fiir WRPSery - 3|
Keanale: ﬁ Ainaloge Eingange oK I
- Analoge Ausgange
* Binare Eingange Abbrechen |
(- Bindre Ausginge
g Alamausginge
Zuordnen Freigeten I
Iﬂsetizlg}arte -2 4 ichnp, dri Hingufiigen,.. |
Entfermen |
Eintichten... |
Hilfe: |

In dem oben dargestellten Dialog markieren Sie ,,BK8X00.drv** und driicken auf
,,Einrichten*. Nach einer Zwischenfrage erscheint der folgende Dialog, in dem Sie mit Hilfe
von ,,Auswihlen‘ die COM-Schnittstelle neu wihlen konnen.

+ Einstellungen Micapp-Treiber =1oi=]

ﬁ Micapp-Treiber. Version 2.0.4, 25 07 2002
@ 2000-2002, Ingenierubliro Dr.-lng. Schoop GmbH

Abbrechen

Serieller Bustreiber [R5 232 / R5485) fur Micapp-Module von Kihn GmbH Hilie

Serielle Schnittstelle; [COM1:3600.M,8,1 Auswéhlen..l MicappBus...

K.analzuardnung:
| Andlog Ein |<H AnalogAus.I 2| Binar Ein.I <5 B\nérAus.I

Sighalname | bdadulnr. | Daterwort [0..8] ‘
*llnput‘l 1
‘DllnpulZ
D] Inputs
*llnputél
D Inputs
D Input
P Input?
*llnputﬁ

[

I I I j Setzen |Enrtselzenl |__6$chen|
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